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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikaghtécznej (SST)swymagania ogolne dotygee
wykonania i odbioru rob6t przygotowawczych zranych z budownawierzchni drogowych i chodnikowych
przy swietlicy wiejskiej w Nowych Witékach gm. Dywity.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stadokiiment przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji powsszych robét.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zeanych z wszystkimi
czynndciami umaliwiajacymi i maacymi na celu wyznaczenie w terenie usytuowania esehni drog,
placow i chodnikow.
1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysod@owych

W zakres robét pomiarowych, zvganych z wyznaczeniem trasy i punktow wys@iawych wchodz:
a) wyznaczenie sytuacyjne i wysalaowe,
b) wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych (reperéw roboczych),
c) zastabilizowanie punktéw w sposdéb trwaty, ochrarfaprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okréenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w specyfikacji ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotycece robot

Ogolne wymagania dotysee robot podano w specyfikacji ,Wymagania ogélne”.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padarspecyfikacji
~Wymagania ogélne”.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nafestosowd pale drewniane z gwdziem lub petem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o diafjokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grarobo6t ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy,
powinny mie srednie od 0,15 do 0,20 m i dlugdod 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i
dtugdsci okoto 0,30 m, a dla punktdw utrwalanych w istaéej nawierzchni bolce stalowgeednicy 5 mm i
dtugcici od 0,04 do 0,05 m.

~Swiadki” powinny mi& dtugas¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogo6lne wymagania dotygee sprztu podano w specyfikacji ,Wymagania ogoélne”..
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakmwych naley stosowd nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,



- tyczki,
- faty,
— tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkiaw wysokaciowych powinien
gwarantowd uzyskanie wymaganej doktadimd pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotyseze transportu podano w specyfikacji ,Wymagania ngal
4.2, Transport sprzetu i materiatéw

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ura przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w specyfik#éymagania ogélne”.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboaziujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyapieniem do robét Wykonawca powinien prxepd Zamawiajcego dane zawiergje
lokalizacg i dowiazanie punktéw gtéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawéejo, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne nierlne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektoweg 2godne z
rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste r@ne terenu istotnie #@ia sic od
rzgdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien paadomg o tym inspektora nadzoru.
Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powiniyé bmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przez
inspektora nadzoru. Wszystkie roboty dodatkowe,ikgjace z rénic rzednych terenu podanych w
dokumentacji projektowej i ezinych rzeczywistych, akceptowane przez inspektatzoru, zostapwykonane
na koszt Zamawiagego. Zaniechanie powiadomienia inspektora nadamnaczaze roboty dodatkowe w
takim przypadku obaia Wykonawe.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznafize czasie
trwania robot. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawjo zostanzniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzggse konieczne do dalszego prowadzenia rob6stem
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecznprdwidtowej realizacji rob6t nate do
obowiazkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osasy i punktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne piony by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, az@klowhzane do punktéw pomocniczych, pabmych
poza granig rob6t ziemnych. Zamawigy powinien zalay¢ co najmniej 1 roboczy punkt wysaiaowy
(reper) na placu budowy poza granicami robotizamych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw
towarzysacych. Jako repery robocze ama wykorzysté punkty state na stabilnych, istnieych budowlach
wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repeslgocze naley zatazy¢ w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikow stalowychadmonych w gruncie w sposéb wyklucaaj osiadanie,
zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Rzedne reperow roboczych naleokresla¢ z taka doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stostujiwelacg podwoéjra w nawiazaniu do reperow magtwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcajwyr&ne i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdnej.

5.4. Wyznaczenie usytuowania w planie

Wyznaczenie usytuowania placu i chodnikow malrykona w oparciu o dokumentagcprojektowa
do granic, zabudowy i punktéw granicznych dziatekaczonych na sytuacji.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasiy w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by wicksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktéw osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1 cm w
stosunku do r@nych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;.



Do utrwalenia osi trasy w terenie nalaizy¢ materialtdbw wymienionych w pkt 2.2.
Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonawca robo6t zagt je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebmpoza granicrobot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w specyfikacji ,Wymagania ogélne”.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolk jakosci prac pomiarowych zwzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysétiowych
nalezy prowadzé wedtug ogodlnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657)
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w specyfiksidjimagania ogdine”..
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowa jest ha (hektar) wyznaczonej powierzchni nawienz@hterenie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w specyfikabfymagania ogoéine”.
8.2. Sposob odbioru robot

Odbior roboét zwizanych z wyznaczeniem projektowanych elementéerenie nagpuje na
podstawie szkicéw i dziennikéw pomiaréw geodezyfniub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonawca przedktada inspektorowi..

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy platrigi podano w specyfikacji ,Wymagania ogolne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 ha wykonania rob6t obejmuje:
— wyznaczenie punktow gtéwnych osi trasy i punktéwsakaiciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych,
- zastabilizowanie punktéw w sposo6b trwaty, ochrarfeprzed zniszczeniem i oznakowanie utatyde;
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegisGtéwny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysadlaiowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i akgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUED83.
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