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SST-E-02.01.00. SYSTEM OKABLOWANIA STRUKTURALNEGO

CPV 45314320

1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej /ST/ s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
instalacji elektrycznych i teletechnicznych dotyczacych rozbudowy budynku zespotu szkot
w Dywitach o przedszkole z 2 oddziatami oraz sale do nauki, przebudowa zaplecza sali sportowe;j
z utworzeniem trybun w Dywitach, ul Olsztynska 32, 11-001 Dywity.

1.2 Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robét objetych SST

Roboty objete niniejsza SST obejmuja wszystkie czynnos$ci umozliwiajace i majace na celu
budowe systemu okablowania strukturalnego oraz instalacji zasilania gwarantowanego, zgodnie
z projektem technicznym i wymaganiami montowanego systemu.

2. MATERIALY

2.1 Ogolne wymagania .
Ogdlne wymagania dotyczace materialéw podano w dokumentacji techniczne;j.

3. SPRZET

3.1 Wymagania ogélne dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST
"Wymagania og6lne".

3.2 Sprzet do budowy wydzielonej instalacji teletechnicznej.

Wykonawca winien wykaza¢ si¢ mozliwosciag Kkorzystania z nastgpujgcego sprzetu
gwarantujacego wlasciwg jakos¢ robét:

Wiertarka udarowa

Miernik skutecznosci izolacji

Miernik do pomiaru impedancji petli zwarcia.

Miernik do pomiaru czasu i pradu zadziatania wytgcznikéw réznicowopradowych.

Spawarka transformatorowa,

Zespot pradotworezy tréjfazowy, przewozny 20kVA.

Wibromtot elektryczny.

4. TRANSPORT

4.1 Wymagania ogélne dotyczace transportu

Og6lne wymagania dotyczace transportu materialéw, ich pozyskiwania i skladowania podano
w STT "Wymagania ogdlne".



4.2 SrodkKi transportu

Wykonawca winien wykaza¢ si¢ mozliwoScia korzystania z nastepujagcego sprzgtu
gwarantujacego wlasciwg jakos¢ robdét:

1. Samochdd skrzyniowy dostawczy
2. Samochdd dostawczy,
3. przyczepy do przewozenia kabli.

Przewozone materialy nalezy zabezpieczy¢ przed mozliwoscia przesuwania si¢ w czasie.
Przewozone materialy i elementy powinny by¢ uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi
przez wytworce dla poszczegdlnych materialéw i1 elementéw oraz zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem si¢ na srodkach transportu.

4.3 Odbior materiatlow na budowie.

- Materialy na budowe nalezy dostarcza¢ tacznie ze $wiadectwami jakoS$ci, kartami gwarancyjnymi
i protokotami odbioru technicznego.

- Dostarczone na miejsce budowy materialy nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i
zgodno$ci z danymi producenta.

- W razie stwierdzenia wad lub wystapienia watpliwosci co do jako$ci materiatéw nalezy przed ich
wbudowaniem poddac¢ je badaniom okreslonym przez inzyniera (dozér techniczny robot).

- Materialy nie spetniajagce wymagan nie beda uzyte.

4.4 Skladowanie materialow na budowie.

Materiaty takie jak: mufy, glowice kablowe, folia powinny by¢ przechowywane jedynie w
pomieszczeniach przeznaczonych do tego celu, tj. w zamknigtych i suchych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogélne zasady wykonania robét
Og6lne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w SST "Wymagania ogélne".

5.2 Ogolne ustalenia dotyczace robot

Roboty nalezy wykonywaé¢ zgodnie z Dokumentacja Projektowa, normami, wymaganiami
instalacyjnymi producenta oraz przepisami bezpieczenstwa i higieny pracy.
W zakres projektu wchodzi wykonanie linii okablowania strukturalnego skretka S/FTP kat. 6a (klasa
E) do gniazd logicznych i telefonicznczyh.

Okablowanie strukturalne nalezy wykona¢ zgodnie z normami: FCD ISO/IEC 11801, EN
55022, EN 50082-1, EN 55024. PN-EN 50173-1:2011, PN-EN 50173-2:2008/A1:2011

Okablowanie wykona¢ zgodnie z wymaganiami okablowania strukturalnego. Na
stanowiskach pracy zakonczy¢ instalacje ekranowymi gniazdami RJ45 kat.6.

Topologia sieci — fizyczna gwiazda.

Sie¢ strukturalna budynku zakonczona bedzie w szafie krosowej PPD. Instalacje okablowania
strukturalnego uktada¢ w rurkach pod tynkiem i w rurkach w posadzkach.

Wszystkie zainstalowane urzadzenia powinny posiada¢ certyfikat na znak bezpieczenstwa
i deklaracje zgodnosci z PN lub aprobata techniczna.

Okablowanie logiczne w poszczegdlnych pomieszczeniach utozy¢ w listwach PCV razem
z dedykowang instalacja elektryczna, oddzielone przegroda oraz p/t.

5.3 Ukladanie przewodow.
Roboty instalacyjne wykonywaé zgodnie z dokumentacja projektowa.



5.4. Gniazda.
Gniazda nalezy instalowa¢ w puszkach p/t i na wysokosci ok. 30 cm od podiogi, w puszkach
instalacyjnych podlogowych oraz stupkach instalacyjnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Wymagania ogélne

Wykonawca powinien zadbaé, aby jako$¢ materialdw, urzadzen i montazu byta zgodna
z Dokumentacja Projektowa, niniejsza specyfikacja i poleceniami Inspektora.

Przed przystapieniem do badania, Wykonawca powinien z co najmniej 7 dniowym
wyprzedzeniem powiadomi¢ Inzyniera o rodzaju i terminie badania.

Po pozytywnym zakonczeniu badan lub inspekcji, Wykonawca przedstawi Inspektorowi dwa
egzemplarze §wiadectwa badan z jego wynikami.

6.2 Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystagpieniem do rob6t, Wykonawca powinien przekaza¢ Inspektorowi wszystkie
swiadectwa jakoSci i atesty stosowanych materialéw. Materiaty bez tych dokumentéw nie moga by¢
wbudowane.

6.3 Badania w czasie wykonywania roboét

Trasy przewodowe

Po wytrasowaniu tras pod przewody instalacyjne , nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ ich tras
z Dokumentacja Projektowa. W przypadku bruzd nalezy sprawdzi¢ ich przebieg z dokumentacja, jak
roéwniez ich wymiary: szerokos¢ i gtebokosc.

Ukladanie przewodow

Podczas ukladania przewodéw i po zakonczeniu robét kablowych nalezy przeprowadzié
nastepujace pomiary: zgodnos$¢ z trasa opracowang w dokumentacji oraz zblizenia i skrzyzowania z
innymi instalacjami.

Sprawdzenie ciaglo$ci zylt

Sprawdzenie ciaggtosci zyl roboczych i powrotnych oraz zgodno$ci faz nalezy wykonywaé
przy uzyciu przyrzadéw o napieciu nie przekraczajacym 24V. Wyniki sprawdzenia nalezy uzna¢ za
dodatni, jezeli poszczegdlne zyly nie maja przerw oraz jezeli poszczegdlne fazy na obu koncach linii
sa oznaczone identycznie.

Proéba rezystancji izolacji

Pomiary rezystancji izolacji dla przewod6w zasilajagcych nalezy wykona¢ za pomoca megaomomierza
0 napieciu nie mniejszym niz 1,0kV dokonujac odczytu po czasie niezb¢dnym do ustalenia mierzonej
warto$ci. Rezystancja izolacji powinna by¢ nie mniejsza niz 1,00 MQ.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarow3 jest:

Im dla uktadanych kanaléw instalacyjnych;
Im dla uktadanych przewodéw i kabli;

1szt dla montazu gniazd i wytacznikéw;

1 kpl dla wyposazenia szafy kablowej;

1 kpl dla pomiaréw i badan.



8. ODBIOR ROBOT

Odbiér rob6t zgodnie z Warunkami Ogélnymi.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Podstawa platnosci jest pozytywny wynik odbioru komisji odbiorcze;.
Cena obejmuje:

- wytyczenie trasy,

- koszt materiatow,

- dostarczenie materiatow,

- przygotowanie podtoza pod instalacje przewodow,

- wykonanie inwentaryzacji przebiegu tras kablowych,

- testy i pomiary zgodnie z pkt. 6 ST,

- opracowanie Dokumentacji Powykonawczej.

10. PPRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z 7 lipca 1994 Prawo Budowlane Dz.U. Nr 89 poz. 414 z p6zniejszymi zmianami.
ISO/IEC11801:2011 - Information technology - Generic cabling for customer premises

PN-EN 50173-1:2011 Technika Informatyczna — Systemy okablowania strukturalnego — Cze$¢ 1:
Wymagania ogélne

PN-EN 50173-2:2008/A1:2011 Technika Informatyczna — Systemy okablowania strukturalnego —
Czes¢ 2: Budynki biurowe

PN-EN 50174-1:2010/A1:2011 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Czg$¢ 1-
Specyfikacja i zapewnienie jakosci

PN-EN 50174-2:2010/A1:2011 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Czgs¢ 2 -
Planowanie i wykonawstwo instalacji wewnatrz budynkéw

PN-EN 50346:2004/A2:2010 Technika informatyczna. Instalacja okablowania - Badanie
zainstalowanego okablowania

PN-ISO/IEC 14763-3:2009/A1:2010 Technika informatyczna - Implementacja i obstuga okablowania
w zabudowaniach uzytkowych - Cz¢s¢ 3: Testowanie okablowania §wiattowodowego;

IEC 61156-7 Norma komponentowa dotyczaca wydajnosci kabli symetrycznych kat.7,

IEC 60332-1-2, IEC 60332-3-24, IEC 60332-3-22, IEC 60754-1, IEC 60754-2, IEC 61034-2, EN
50266-2-2 - Normy migdzynarodowe zwigzane z palnoscig powtoki kabla

PN-HD 60364-1:2010 Instalacje elektryczne niskiego napi¢cia. Wymagania podstawowe, ustalanie
ogdblnych charakterystyk, definicje.
PN-HD 60364-4-41:2009 Instalacje elektryczne niskiego napi¢cia. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przed porazeniem elektrycznym.
PN-IEC 439-2:1997  Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe.
PN-HD 60364-4-41:2009 Instalacje elektryczne niskiego napi¢cia. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przed porazeniem elektrycznym.
PN-IEC 60364-5-52:2002 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego. Oprzewodowanie.
PN-EN 60664-1:2011 Koordynacja izolacji urzadzen elektrycznych w uktadach niskiego napigcia.
Zasady, wymagania i badania.
PN-88/B-01039 Wymiary obrzezy wnek dla elektroenergetycznych urzadzen rozdzielczych.
PN-IEC 60364-4-46:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Odtaczanie izolacyjne i faczenie



PN-IEC 60364-4-47:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Stosowanie srodkéw ochrony dla

zapewnienia bezpieczenstwa. Postanowienia ogélne. Srodki ochrony
przed porazeniem pradem elektrycznym



SST-E-02.10.00 SYSTEM ODDYMIANIA

CPV 45314330
1. WSTEP

1.1 Przedmiot Szczegétowej Specyfikacji Technicznej (SST)
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej /ST/ sa3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
instalacji elektrycznych 1 teletechnicznych dotyczacych rozbudowy budynku zespotu szkét
w Dywitach o przedszkole z 2 oddziatami oraz sale do nauki, przebudowa zaplecza sali sportowe;j
z utworzeniem trybun w Dywitach, ul Olsztynska 32, 11-001 Dywity.

1.2 Zakres robét objetych SST
Szczegbtowa specyfikacja SST obejmuje wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu
budowe systemu automatycznej sygnalizacji pozaru przewidzianego w budowanym obiekcie.

Niniejsza specyfikacja techniczna SST obejmuje nizej wymienione roboty budowlane:
e Ulozenie oprzewodowania petli centrali CO.
Montaz i podiaczenie czujek systemowych.
Montaz centrali CO.
Konfiguracja i uruchomienie systemu oddyamiania.
Przeszkolenie personelu obstugi obiektu w zakresie uzytkowania systemu oddymiania.

1.3 Zakres stosowania SST.
Specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowigzujaca podstawe jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét instalacyjnych, uruchomienia i konfiguracja systemu
automatycznej sygnalizacji pozaru w zakresie robot okreslonych w punktach 1.1 1 1.2. niniejsze;j
specyfikacji SST.

1.4 Wymagania ogoélne dotyczace robot
Wszystkie roboty instalacyjne oraz uruchomieniowe zwigzane z wykonaniem systemu nalezy
wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowg oraz aktualnie obowigzujace normy i przepisy, a w
szczeg6lnosci w oparciu o wytyczne Centrum Naukowo Badawczego Ochrony Przeciwpozarowej w
Jozefowie.
Wykonawca, do wykonania przedmiotowego zakresu robdt, powinien zatrudnia¢ personel
posiadajacy certyfikaty instalatora w oferowanej technologii. Pracownicy powinni posiadaé
certyfikaty zawodowe z zakresu instalowania systemow sygnalizacji pozaru, sieci teletechnicznych
wewnatrz budynkowych i realizacji robo6t elektrycznych do 1kV.
Przed uruchomieniem automatycznej instalacji sygnalizacji pozaru nalezy wykona¢ niezbegdne
pomiary elektryczne.
Podczas prowadzenia robét instalacyjnych nalezy zwrdci¢c uwage na prawidlowa polaryzacje
potaczen gniazd na calej linii dozorowe;j.

1.5 Definicje i okreslenia.

Czujnik dymu - Czujnik reagujacy na produkty spalania i/lub rozktad termiczny materialéw
podczas, ktérych wydzielany jest dym. Ze wzgladu na spos6b wykrywania dymu dzielg si¢ na
czujniki jonizacyjne i optyczne.

Jonizacyjny czujnik dymu — Czujka dymu, ktéra do detekcji dymu wykorzystuje zjawisko
jonizacji powietrza miedzy elektrodami szeregowo polaczonych komér. Do jonizacji powietrza w
komorach stuza preparaty wytwarzajace promieniowanie alfa, np. izotop ameryku-241,



charakteryzujacy si¢ mala aktywnos$cia. Czujki te majag dwie komory jonizacyjne wewnetrzng (
odniesienia) 1 zewnetrzng (pomiarowa). Zjonizowane powietrze umozliwia przeptyw pradu
pomiarowego o malej warto$ci. Produkty spalania, ktére wnikaja do komory pomiarowej,
zmniejszaja stgzenie jondw a wiec i prad pomiarowy. Pojawiajace si¢ w zwigzku z tym na komorach
napigcie jest oceniane za pomoca wzmacniacza pomiarowego. Czujki jonizacyjne maja duza
szeroko$¢ pasma detekcji, poniewaz odrdzniajg zaréwno dym widzialny, jak tez mniejsze czastki
areozolu, dlatego nadaja si¢ do rozpoznawania pozaréw tlacych., pozaréw otwartych i pozaréw
cieczy.

Optyczny czujnik dymu - W optycznej czujce dymu impulsowe zréddlo promieniowania
podczerwonego jest izolowane przez komore pomiarowa od odbiornika tego promieniowania. Po
wniknieciu dymu do komory nast¢puje rozproszenie promieniowania, poniewaz padajace $wiatto,
padajace na czastki dymu, odbija si¢ od nich, mozliwe jest odebranie przez odbiornik czesci
promieniowania rozproszonego, gdzie nast¢puje jego pomiar. Czujki optyczne dobrze reaguja na
dym widzialny, dlatego nadaja si¢ do rozpoznawania pozaréw tlacych, podczas ktérych powstaje
dym, np. z pirolizy drewna, poczatkéw spalania papieru, pozaréw tworzyw sztucznych itd.

Sygnalizator reczny — urzadzenie stanowigce uzupelnienie czujek; jego zadziatanie nastepuje po
wcisnieciu przycisku zwierajacego styki, ktéry to stan jest przesylany do centralki poprzez
nadzorowany obwdd linii dozorowej. Maja one element sygnalizacyjny optyczny, potwierdzajacy
przyjecie przez centralke informacji o pozarze.

Linie dozorowe - stuza do zasilania wszystkich elementéw instalacji. Umozliwiaja one

komunikacja miedzy zainstalowanymi na nich elementami adresowalnymi i sa najwazniejszymi
obwodami systemu alarmowego. Jakos$¢ i stan linii dozorowej decyduje o tym, czy i w jakim stanie
sygnaly wysylane przez detektory dotra do centrali. Do podstawowych parametrow
charakteryzujacych linia dozorowa naleza - dopuszczalna dtugos$¢ linii (okre$lana najczeSciej za
posrednictwem maksymalnej rezystancji wyrazonej w omach), dopuszczalna minimalna rezystancja
izolacji pomiedzy przewodami i podtozem (wyrazona w kiloomach), oraz dopuszczalna liczba czujek
na linii.

Izolator zwar¢ - jest elementem umozliwiajacym ochrong adresowalnej linii dozorowej poprzez
odtaczenie uszkodzonej - zwartej czesci linii. Izolator po wykryciu spadku napiecia spowodowanego
zwarciem w linii uruchamia przekaznik z podtrzymaniem, ktéry swoim zestykiem przerywa obwdd
linii dozorowej. Po ustgpieniu uszkodzenia izolator automatycznie zalgcza z powrotem fragment
odtaczonej linii.

Adresowalne urzadzenia wykonawcze - budowane sg w postaci przekaznikéw sterowanych z
centralki lub czujek i zasilanych za posrednictwem linii dozorowych ze stykami umozliwiajacymi
podiaczenia zasilania zewnetrznego. Stuza one do sterowania wybranymi urzadzeniami pozarowymi
(oddymiajacymi, ga$niczymi, ewakuacyjnymi). Ich zadzialanie nastepuje z chwila otrzymania
sygnatu z centralki sygnalizacji pozarowe;.

Centralka oddymianiaa - koordynuje pracg systemu oddymiania. Umozliwia identyfikacja
numeru i rodzaju elementu liniowego zainstalowanego w linii adresowe;j.

Linia dozorowa typu A - Lnia dozorowa, w ktdrej pojedyncze uszkodzenie (przerwa lub zwarcie)
nie eliminuje z dozorowania zadnego ostrzegacza pozarowego..

Monitoring - zbieranie przy pomocy taczy telekomunikacyjnych i radiowych, informacji o stanie
niezaleznych, oddalonych instalacji alarmowych, przez centrum monitoringu w celu podjecia dziatan
interwencyjnych w wypadku odebrania sygnatu alarmu.



QOgien - proces spalania, charakteryzujacy si¢ emisja cieplna, ktéremu towarzyszy dymi/ lub
ptomien.

Organizacja alarmowania - koncepcja alarmowania - integracja funkcji instalacji
sygnalizacji alarmowej i dziatania ludzi w razie pozaru.

Ostrzegacz pozarowy - urzadzenie inicjalizujace sygnat alarmowy w zwigzku z wykryciem
pozaru. Ostrzegacze dzielimy na rgczne i automatyczne.

Stan alarmowania pozarowego - stan pracy, w ktéry wchodzi centrala po odebraniu od
ostrzegaczy pozarowych informacji o wykryciu pozaru.

Stan blokowania - stan pracy, w ktérym w centrali celowo zablokowane jest przyjmowanie
sygnaléw i wywotywanie alarméw od jakichkolwiek ostrzegaczy lub zablokowane jest wyjscie z
centrali i/lub tor transmisji do jakichkolwiek cze$ci sktadowych systemu sygnalizacji pozarowej,
tworzacych instalacj¢ alarmowa.

Stan dozorowania - stan pracy, w ktérym centrala jest zasilana ze zrédla energii elektrycznej,
spetniajacego okreslone wymagania i nie jest sygnalizowany zaden inny stan pracy.

Strefa dozorowa - cze$¢ chronionego obiektu, w ktérej zainstalowano jeden lub wigcej
ostrzegaczy i dla ktérych w centrali przewidziano wspdlng sygnalizacja strefowa. Strefa dozorowa
pozwala na jednoznaczne rozpoznanie miejsca wykrycia pozaru.

Strefa pozarowa - czg$¢ budowli sktadajaca sie z jednego lub wigkszej liczby pomieszczen lub
przestrzeni, wydzielona w taki sposob, aby w okre$lonym czasie powstrzymaé przeniesienie si¢
pozaru do lub z pozostatych czesci budowli.

Tor transmisji - fizyczne polaczenie znajdujace si¢ na zewnatrz obudowy centrali, stuzace do
transmisji informacji i/lub zasilania pomiedzy centralg a innymi cze$ciami systemu sygnalizacji
pozarowej.

Urzadzenie transmisji alarméw pozarowych (UTA) - wyposazenie posredniczace w
przekazywaniu sygnatéw alarmowych z centrali pozarowej do stacji odbiorczej alarméw
pozarowych.

Urzadzenie zasilajace; zasilacz - cze¢$¢ sktadowa systemu alarmowego, ktéra dostarcza energie (o
okreslonych parametrach) do centrali i innych cze$ci sktadowych systemu, zasilanych przez centrale.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materiatéow.
W zakresie ogélnych wymagan dotyczacych materiatéw obowiazujg wymagania jakim podlegaja
materialty budowlane dopuszczone do stosowania na terenie kraju. Wszystkie elementy systemu
powinny posiada¢ aktualne Certyfikaty Zgodno$ci wraz z ich Zatacznikami wydanymi przez CNBOP.

2.2 Szczegolne wymagania dotyczace materiatéow.

2.2.1. CENTRALA ODDYMIANIA CO

Uniwersalna centrala sterujaca UCS-6000 2x8A
® przeznaczenie:



o uruchamianie urzadzen przeciwpozarowych, stuzacych do oddymiania
grawitacyjnego i mechanicznego
e autonomiczna praca
e wspdlpraca:
o centrale POLON 4000
o centrale IGNIS 1000
e max. prad wyjsciowy: 16A (2 strefy 8A)
e zasilanie podstawowe: 230V
¢ zasilanie rezerwowe (akumulatory): 2x 12V /7,2-9Ah

2.2.2. OPTYCZNA CZUJKA DYMU

Praca na zasadzie rozproszenia $wiatta, podobnie jak w czujce wielodetektorowej — tu na
zasadzie rozproszenia §wiatta w przéd. Budowa oparta na jednym czujniku optycznym.
Komora prébkowania chroni przed zakldceniami ze strony o$wietlenia zewnetrznego a
jednoczesnie zapewnia optymalne wykrywanie czastek dymu. Wybdr réznych parametréw
umozliwia optymalne dziatanie czujki.

Przeznaczona jest do wczesnego wykrywania dymu powstajgcego przy pozarach
ptomieniowych, jak réwniez pozarach tlacych.

2.2.3. RECZNY PRZYCISK ODDYMIANIA PO

Przycisk pozarowy przeznaczony jest do natychmiastowego, recznego wiaczania alarmu lub
procedury gaszenia, do zastosowan wewnatrz oraz na zewnatrz budynkéw. Podlaczany
moze by¢ do linii natynkowych oraz podtynkowych w fatwo dostgpnych miejscach.
Sttuczenie szybki ochronnej oraz wcisnigcie przycisku powoduje zadziatanie
mikrowylacznika i wprowadzenie do systemu sygnatu alarmu pozarowego. Jest to
najpewniejszy sposob alarmowania o zauwazonym zagrozeniu pozarowym — weryfikacja
zdarzenia nastepuje przez czitowieka (pomijajac przypadkowe uruchomienia lub akty
wandalizmu).

Przycisk PO jest wyposazony w zintegrowany izolator zwarcia, ktéry w przypadku
wystapienia uszkodzenia petli (tj. zwarcia lub przerwania przewodu) zapewnia szybka
lokalizacje uszkodzenia i gwarantuje, ze wszystkie elementy petli dozorowej w pelni
zachowuja swoje funkcje.

2.2.4. PRZEWODY SYGNALOWE HDGS, HTKSH.

Do instalacji w systemach sterowania i sygnalizacji alarmu pozaru nalezy stosowaé

przewody typu HDGs posiadajace certyfikat zgodnos$ci wydany przez Centrum

Naukowo - Badawcze Ochrony Przeciwpozarowej w Jozefowie.

Budowa kabla HDGs -

- zyty jednodrutowe wykonane z miedzi, o przekroju zyt w mm2 od 1,5 do5 ;

- izolacja zyt wykonana z gumy silikonowe;j,

- zyly izolowane skrecone w pary lub czwérki,

- pary skrecone w §rodek,

- osrodek kabla nie ekranowany lub ekranowany tasmg aluminiowa, z zyla uziemiajaca
jednodrutowg miedziang ocynowang,

- powtoka kabla wykonana z tworzywa bezhalogenowego w kolorze czerwonym,

- odporno$¢ na rozprzestrzenianie ptomienia KAT A wg IEC 6033;

- odpornos$¢ na dziatanie ognia wg IEC 60331-21,

- napi¢cie znamionowe 300/500V

Przewody te zaliczamy do grupy nierozprzestrzeniajacych plomienia i spetniaja

norme nie palnosci PN-89/E-04160/55 - metoda 1 oraz DIN EN 50265-2-1.

Sygnalizatory akustyczno — optyczne nalezy laczy¢ kablem niepalnym HDGs

o odpornosci ogniowej PH 90 min (wg normy PN-EN 50200:2003 — PH90). Do

potaczen nalezy stosowac specjalne przeciwpozarowe puszki PIP.



2.2.5. PRZEWODY SYGNALOWE YNTKSY.

Budowa YnTKSY jest nast¢pujaca:

- zyly jednodrutowe wykonane z miedzi, o $rednicy 0,8; 1; 1,5 mm

- izolacja zyt wykonana z polwinitu PVC,

- zyly izolowane skrecone w pary lub czworki,

- kolory zyt biaty/niebieski, biaty/pomaranczowy

- pary skrecone w §rodek,

- osrodek kabla ekranowany tasma aluminiowa, z zyla uziemiajacg jednodrutowa miedziang
ocynowana,

- powloka kabla wykonana ze specjalnego polwinitu oponowego o indeksie tlenowym
>29% w kolorze czerwonym.

2.2.6. ELEKTROTECHNICZNY SPRZET INSTALACYINY.

Do elektrotechnicznego osprzetu instalacyjnego zalicza si¢ urzadzenia, ktdre
spetniaja takie zadania jak: fizyczne zamocowanie przewodéw, ochrona
mechaniczna, izolacja elektryczna.

Rury winidurowe sztywne - Rury winidurowe sztywne powinny speinia¢ norme¢. EN
50086-2-2 1 IEC 61386-2-1

Rury winidurowe gietkie (karbowane) -Rury powinny speinia¢ norme¢ EN 50086-2-2
i [EC 61386-2

Listwy instalacyjne - Sa wykonane z tworzyw sztucznych i stuzg do ukladania
przewodéw. Zaleta stosowania to wymienialno$¢ instalacji.

Perforowane korytka instalacyjne z blachy perforowanej - Korytka metalowe i
listwy instalacyjne powinny spetnia¢ wymagania normy PN-E-05100-1 i pr. PN-E-05100-
2.

Rury i przepusty kablowe.

Na przepusty kablowe nalezy stosowaé rury stalowe wg PN-H-74219 i rury z tworzyw
sztucznych wg PN-C- 89205.

Ograniczniki przepieé¢ - Zastosowane urzadzenia powinny spetnia¢ nastepujace normy :
PN-IEC 61024-1:2001.

3. SPRZET

3.1 Wymagania ogoélne dotyczace sprzetu
W zakresie ogélnych wymagan dotyczacych sprzetu jakie powinien spetnia¢ sprzet uzyty do budowy
systemu automatycznej sygnalizacji pozaru obowiazuja wymagania jakie naktadaja instrukcje
montazu producenta danego systemu.

3.2 Sprzet do budowy instalacji sygnalizacji alarmu pozaru.
Wykonawca winien wykaza¢ si¢ mozliwo$cig korzystania z nastgpujacego sprzetu gwarantujgcego
wlasciwg jakos¢ robét:
- Wiertarka udarowa
- Bruzdownica z odkurzaczem
- Miernik skutecznosci izolacji
- Miernik do pomiaru impedancji petli zwarcia.
- Miernik do pomiaru czasu i pradu zadziatania wytacznikéw réznicowopradowych.



4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne dotyczace transportu
W zakresie ogdélnych wymagan dotyczacych transportu jakie powinny spetnia¢ §rodki transportu
stosowane dla dostaw materiatéw i urzadzen do budowy systemu automatycznej sygnalizacji pozaru
obowigzuja wymagania jakie naktadaja instrukcje montazu producenta danego systemu w zakresie
transportu jego urzadzen i elementow.

4.1. Srodki transportu budowy instalacji sygnalizacji alarmu pozaru.

Wykonawca winien wykaza¢é si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzetu
gwarantujacego wtasciwa jakos$¢ robot:

1. Samochdd dostawczy,

2. Przyczepy do przewozenia kabli.
Przewozone materialy nalezy zabezpieczy¢ przed mozliwoscig przesuwania si¢ w czasie.
Przewozone materialy i elementy powinny by¢ uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi
przez wytwoérce, dla poszczegdlnych materiatéw i elementéw oraz zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem si¢ na srodkach transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogolne dotyczace wykonania robot
W zakresie ogélnych wymagan dotyczacych wykonania robét jakie powinny by¢ spetnione w trakcie
prowadzenia rob6t budowlanych na budowie systemu automatycznej sygnalizacji pozaru obowiazuja
wymagania jakie naktadaja instrukcje montazu producenta danego systemu.
Roboty nalezy wykona¢ zgodnie z zaleceniami producentéw, aktualnym stanem wiedzy techniczne;j,
normami oraz przepisami budowy, bezpieczenstwa i higieny pracy.
Wykonawca musi posiada¢ §wiadectwa / certyfikaty producentéw urzadzen uprawniajace do ich
montazu i uruchamiania.

5.2. Wymagania szczegélne dotyczace wykonania roboét
Prace, ktére beda wykonywane w miejscu zainstalowania urzadzen i elementéw systemu oddymiania
obejmuja:
® podstawowe przygotowanie do prac budowlanych,
e rozprowadzenie i umocowanie kabli i przewodéw,
® rozmieszczenie czujek i przyciskow oddymiania, centrali CO,
e wykonanie sieci zasilajacej system,
e zainstalowanie urzadzen i elementow,
e kontrolg, badanie i odbiér
® szkolenie personelu obstugi obiektu.

5.2.1. PRZEWODY

e Wymiar i material przewodu elektrycznego oraz jego izolacja powinny by¢ takie, aby
napi¢cie dowolnego urzadzenia lub elementu nie bylo mniejsze niz jego minimalna
okreslona warto$¢ robocza, przy pomiarze w warunkach maksymalnego pradu.

e Parametry izolacji przewodéw muszg zapewniac ich utozenie w tynku.

e Kabel linii dozorowych to niepalny HTKSH oraz uniepalniony YnTKSYekw w
czerwonej powloce.

* Do sterowania i sygnalizacji nalezy zastosowa¢ niepalny kabel HDGs 2x1 o odpornosci
ogniowej PH 90 w czerwonej powloce. Kabel nalezy mocowa¢ uchwytami stalowymi w
sposob uniemozliwiajacy jego deformacje podczas pozaru w wymaganym czasie.



5.2.2. POLACZENIA

Potaczenia przewodéw powinny mie¢ odpowiednia wytrzymato§¢ mechaniczng i
elektryczng oraz powinny by¢ od siebie elektrycznie odizolowane. Do potaczen
przewodéw nalezy wykorzystywac listwy zaciskowe w elementach oraz specjalne
puszki potaczeniowe. Puszki réwniez musza posiada¢ Certyfikat Zgodnosci.

Nie dopuszcza si¢ taczenia przewodéw w listwach i korytkach instalacyjnych.

5.2.3. OCHRONA

Cale oprzewodowanie powinno by¢ odpowiednio zamocowane i rozprowadzone, albo
zabezpieczone w celu uniknigcia uszkodzenia w $rodowisku, w ktérym jest

stosowane.
W przedmiotowym opracowaniu zastosowano instalacj¢ wtynkowa oraz w listwach
instalacyjnych natomiast w przestrzeni miedzy stropowej - na uchwytach

zatrzaskowych o odporno$ci ogniowej nie nizszej niz uktadane okablowanie.

5.2.4. UKEADANIE PRZEWODOW INSTALACYJNYCH

Roboty instalacyjne wykonywac zgodnie z dokumentacja projektowa

Wymiar i material przewodu elektrycznego oraz jego izolacja powinny by¢ takie, aby
napi¢cie dowolnego urzadzenia lub elementu nie bylo mniejsze niz jego minimalna
okreslona warto$¢ robocza, przy pomiarze w warunkach maksymalnego pradu.

Jako kable petli dozorowych stosowa¢ uniepalnione kable typu YnTKSYekw.

UWAGA:

Kabel nalezy mocowaé uchwytami stalowymi na kotkach stalowych w sposob
uniemozliwiajacy jego deformacje podczas pozaru w wymaganym czasie.

Przewody nalezy uktada¢ zgodnie z PN-E-05125 i Dokumentacja Projektowa.

5.2.5. INSTALACJA PODSTAW CZUJEK POZAROWYCH.

Wyszczegdlnienie robot:

Wyznaczenie miejsca zainstalowania.

Wprowadzenie przewoddow.

Wykonanie $lepych otworéw i sprawdzenie wymiaréw
Wywiercenie otworéw

Osadzenie kotkéw rozporowych

Zamontowanie do podtoza wkretami lub §rubami
Wykonanie zapinek z tasmy lub drutu

Wstrzelenie kotkéw

5.2.6. INSTALACJA CZUJEK POZAROWYCH.

Wyszczegdblnienie robot:

Sprawdzenie parametréw czujek, przyciskow, wskaznikow zadziatania przed montazem.
Rozpakowanie czujki.

Oczyszczenie powierzchni zewnetrznej czujki.

Transport pionowy czujek.

Instalowanie czujek dymu, plomienia, liniowych, iskrowych w uprzednio
zainstalowanych gniazdach i podstawach.

5.2.7. INSTALACJA CENTRALI POZAROWE].

Wyszczegdlnienie robot:
®* Wyznaczenie miejsca zainstalowania.
® Wykonanie §lepych otworéw



Wywiercenie otworéw

Osadzenie $rub kotwiacych.

Montaz centralki wraz z regulacja mechaniczng.
Podlaczenie przewoddéw pod zaciski.

Sprawdzenie prawidlowos$ci potaczen przewodow.
Sprawdzenie prawidlowosci dziatania centralki.
Programowanie centrali.

5.3. Polaczenia wyréwnawcze
Ekwipotencjalizacja elementéw przewodzacych wewnatrz budynku jest realizowana za pomoca
potaczen wyréwnawczych.
W przypadku zasilania kablowego zewnetrznego obiektu nalezy potaczy¢ ptaszcz lub ostona
metalowg kabla z instalacja odgromowa.

5.4. Ochrona przepieciowa

Ogdlne zasady ochrony instalacji elektrycznych przed przepigciami atmosferycznymi
przenoszonymi przez rozdzielcza sie¢ zasilajagca oraz przed przepigciami generowanymi przez
urzadzenia przytaczone do instalacji zostaty zawarte w normie PN-IEC 60364-4-443. Zgodnie z
zaleceniami zawartymi w tej normie zastosowane w instalacji elektrycznej ograniczniki przepiec
powinny wyttumi¢ przepigcia do warto$¢ ponizej poziomu wytrzymatosSci udarowej urzadzen
elektrycznych i elektronicznych zasilanych z danej instalacji. Wymagane znamionowe napiecia
udarowe wytrzymywane przez urzadzenia ( w zalezno$ci od napigcia znamionowego i uktadu
sieci) zawarte zostaty w normie PN-IEC 61024-1:2001,

5.5. Sprawdzenie i uruchomienie systemu
Sprawdzeniu pod wzgledem poprawnosci dzialania oraz zachowania wymaganych parametrow
podlegaja wszystkie elementy systemu.
Sprawdzeniu pod wzgledem poprawnosci dzialania oraz zachowania wymaganych parametrow
podlegaja urzadzenia do transmisji sygnatéw alarmowych i uszkodzeniowych do oddalonego centrum
monitorujgcego - nadzorczego.
Konfiguracje programowa systemu nalezy uzgodni¢ z uzytkownikiem.
Po uruchomieniu systemu wykonawca dokona pomiar6w rzeczywistego poboru pradu przez system
oraz dokona weryfikacji pojemnosci akumulatoréw zasilania awaryjnego.

6. ZALECENIA DLA UZYTKOWNIKA INSTALACJI ODDYMIANIA

6.1. Zalecenia ogodlne
e Uzytkownik dopilnuje przeszkolenia przez wykonawce instalacji oséb, ktore beda
obslugiwac centrale.
¢ Po przekazaniu instalacji do eksploatacji nalezy zleci¢ stalg konserwacje instalacji i
urzgdzen.
6.2. Zalecenia szczegétowe
e Zaleca si¢ aby po sprawdzeniu dziatania systemu, w obecno$ci jego uzytkownika i/lub
wtasciciela, byt sporzadzony protokét zdawczo-odbiorczy.
e Uzytkownicy instalacji powinni by¢ poinstruowani o wtasciwym uzytkowaniu systemu.
e Uzytkownik powinien ustali¢ procedury postepowania w przypadkach pojawienia sig:
o alarméw pozarowych,
o ostrzezen o uszkodzeniach,
o wylaczeniu czesci lub catego systemu ze stanu dzialania.
e Powyzsze procedury powinny by¢ zatwierdzone przez odpowiednie witadze przed ich
wprowadzeniem oraz przyjete do wiadomosci i stosowania (za podpisem) przez personel
obstugi obiektu.



e Jezeli nastagpi zmiana wystroju lub przeznaczenia pomieszczen, to uzytkownik
odpowiednio wczes$nie powinien rozwazy¢ niezbedne zmiany systemu.

*  Wiasdciciel lub uzytkownik obiektu zleci uprawnionej firmie stata konserwacje systemu.

e Konserwacja powinna by¢ wykonywana zgodnie z PN-E-08350-14 z 2002r.

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

7.1 Wymagania ogoélne
W zakresie ogélnych wymagan dotyczacych kontroli jako$ci wykonania robdt jakie powinny by¢
spetnione w trakcie prowadzenia robt budowlanych na budowie systemu oddymiania obowiazuja
wymagania jakie naktadaja w tym zakresie instrukcje montazu producenta danego systemu.

7.1 Wymagania szczego6lne
Wykonawca powinien zadbaé, aby jako$¢ materialdéw, urzadzef i montazu byla zgodna z
Dokumentacja Projektowa, niniejsza specyfikacja i poleceniami Inspektora Nadzoru / Inzyniera
Kontraktu. Przed przystapieniem do badania, Wykonawca powinien z co najmniej 7 dniowym
wyprzedzeniem powiadomi¢ Inspektora Nadzoru / Inzyniera Kontraktu o rodzaju i terminie badania.
Po pozytywnym zakonczeniu badan lub inspekcji, Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru /
Inzynierowi Kontraktu dwa egzemplarze $wiadectwa badan z jego wynikami.

7.2.1. BADANIA PRZED PRZYSTAPIENIEM DO ROBOT

Przed przystapieniem do rob6t, Wykonawca powinien przekaza¢ Inspektorowi Nadzoru /
Inzynierowi Kontraktu wszystkie Swiadectwa jakosci i atesty stosowanych materiatow.
Materiaty bez tych dokumentéw nie moga by¢ wbudowane.

7.2.2. BADANIA W CZASIE WYKONYWANIA ROBOT

Trasy przewodowe

Po wytrasowaniu tras pod przewody instalacyjne , nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ ich tras z
Dokumentacja Projektowa. W przypadku bruzd nalezy sprawdzi¢ ich przebieg z dokumentacja
jak réwniez ich wymiary: szeroko$¢ 1 glebokos¢.

Ukladanie przewodéw

Podczas uktadania przewodéw i1 po zakonczeniu robét kablowych nalezy przeprowadzié
nastgpujace pomiary; zgodno$¢ z trasa opracowana w dokumentacji oraz zblizenia i
skrzyzowania z innymi instalacjami.

Sprawdzenie ciaglosci zyl

Sprawdzenie cigglosci zyt roboczych i powrotnych oraz zgodnosci faz nalezy wykonywacé przy
uzyciu przyrzagdéw o napieciu nie przekraczajacym 24V. Wyniki sprawdzenia nalezy uzna¢ za
dodatni, jezeli poszczegdlne zyly nie majg przerw oraz jezeli poszczegdlne fazy na obu
koncach linii sg oznaczone identycznie.

Préba rezystancji izolacji

Pomiary rezystancji izolacji nalezy wykona¢ za pomoca megaomomierza o napieciu nie
mniejszym niz 2,5kV dokonujac odczytu po czasie niezbednym do ustalenia mierzonej
warto$ci. Rezystancja izolacji powinna by¢ nie mniejsza niz:

- 0,75 dopuszczalnej wartosci rezystancji izolacji kabli wykonanych zgodnie z PN-E 90303,

- 50 Mohm/km dla kabli elektroenergetycznych o izolacji z papieru impregnowanego i
napieciu znamionowym powyzej 1kV i dla kabli elektroenergetycznych o izolacji z tworzyw
sztucznych.



8. OBMIAR ROBOT

8.1 Wymagania ogodlne
Wykonawca powinien zadba¢, aby obmiar ilo§ci materiatéw, urzadzen i montazu byt zgodny z
dokumentacja techniczng projektowa budowlana, przedmiarami rob6t i materialéw, niniejsza
specyfikacja i poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego.

8.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest:
1m dla uktadania kabli i przewodéw
1 kpl. dla montazu rozdzielnic,
1 szt. dla montazu czujek dymu i przyciskéw PO i PP
1 szt. dla montazu czujnikéw temperatury.
1 szt. dla oprogramowania
1 kpl. dla montazu centrali.

9. ODBIOR ROBOT

9.1 Wymagania ogodlne
W zakresie ogélnych wymagan, dotyczacych odbioru robét budowlanych w zakresie instalacji
systemu SASP, jakie powinny by¢ spetnione w trakcie prowadzenia robdt budowlanych obowiazuja
wymagania sformutowane w instrukcjach montazu producenta danego systemu.

9.2 Wymagania szczegolne
Odbiér robét powinien odbywac sie zgodnie z ustalonymi warunkami wynikajacymi z umowy o
wykonanie rob6t budowlanych, dokumentacji projektowej, przedmiarami, SST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru / Inzyniera Kontraktu.
Przed oddaniem systemu do uzytkowania musi by¢ sprawdzony kazdy jego element.
Przy przekazywaniu obiektu do eksploatacji Wykonawca zobowigzany jest dostarczyé
Zamawiajacemu nastepujace dokumenty:

e dokumentacj¢ projektowa powykonawcza,

e protokoty pomiaréw elektrycznych,

e protokoty z testow funkcjonalnych,

e protokét odbioru robdt zanikajacych podpisanych przez Inspektora Nadzoru /

Inzyniera Kontraktu,

e protokdt odbioru koncowy i protokoty odbioréw czesciowych

e ocene¢ robdt dokonang przez Inspektora Nadzoru / Inzyniera Kontraktu,

e zestaw deklaracji zgodnoS$ci na zastosowane materialy.

10. PODSTAWA PEATNOSCI

10.1 Wymagania ogélne i szczegdlne
Podzial rob6t na obiekcie podlegajacych odbiorom cze$ciowym i koncowemu ustala przyjety w
Umowie wykonawczej harmonogram robét zaakceptowany przez Zamawiajacego. Harmonogram ten
stanowi¢ bedzie podstawe do rozliczenia budowy.
Podstawa ptatnosci jest pozytywny wynik odbioru komisji odbiorczej.
Cena obejmuje:

® wytyczenie trasy,

e koszt materiatdow,

e dostarczenie materialow,

e przygotowanie podtoza pod instalacje¢ przewodow,

e ulozenie rur ochronnych i kanatéw elektroinstalacyjnych,

e ulozenie przewoddéw zasilajacych,




e ulozenie przewodéw sygnalowych,

e montaz gniazd pod czujki dymu,

®* montaz czujnikéw dymu,

®* montaz rgcznych ostrzegaczy pozarowych,

®* montaz centrali sygnalizacji alarmu pozaru,

e dostarczenie i instalacja oprogramowania

® uruchomienie systemu,

® budowe przepustéw w $cianach i stropach,

e wykonanie inwentaryzacji przebiegu tras kablowych,

e przeprowadzenie préb i konserwowanie urzadzen w okresie gwarancji,
® instalacja centrali sygnalizacji alarmu pozaru wraz z osprzetem,
® integracja z systemem dozoru technicznego i sterowania,

e opracowanie Dokumentacji Powykonawczej,

e dostarczenie ksiagzki przegladéw i konserwacji.

11. PRZEPISY ZWIAZANE
11.1. Akty prawne

1) Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 roku o ochronie przeciwpozarowej (Dz.U.1991 nr 81 poz. 351)

2) Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych z dnia 3 listopada 1992 roku w sprawie ochrony
przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektéw budowlanych i terenéw (Dz.U. 1992 nr 92 poz.
460).

3) Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 14 grudnia 1994
w sprawie warunkéw jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie . (Dz.U. 1999
nr 15 poz. 140)

4) Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 22 kwietnia 1998 r
w sprawie wyrobow stuzacych do ochrony przeciwpozarowej, ktére moga by¢ wprowadzane
do obrotu i1 stosowania wylacznie na podstawie certyfikatu zgodnosci (Dz.U.1998nr55poz.
362)

5) Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 1 marca 1999r w sprawie
zakresu, trybu i zasad uzgadniania projektu budowlanego pod wzgladem ochrony
przeciwpozarowej. Dz.U.1999n122p0z.206
11.2. Normy podstawowe

PN-1SO 6790:1996 Sprzet 1 urzadzenia do zabezpieczen przeciwpozarowych

PN-ISO6790/Ak:1997

PN-ISOS421-3-.1997

PN-92/M-51004/05

PN-92/M-51004/06

zwalczania pozaréw - Symbole graficzne na planach ochrony

przeciwpozarowe;j.

wyszczegdlnienie ( Arkusz krajowy)

Terminologia (identyczna z normg ISO 8421-3-1989)

statycznym.

Czujki temperatury - punktowe czujki rézniczkowe bez elementu
o statycznym progu zadzialania.

Sprzet 1 urzadzenia do ochrony przeciwpozarowej i zwalczania
pozar6éw- Symbole graficzne na planach ochrony przeciwpozarowe;j -

Ochrona przeciwpozarowa - wykrywanie pozaru i alarmowanie.

Czesci sktadowe automatycznych urzadzen sygnalizacji pozarowej —
Czujki temperatury- Punktowe czujki z jednym elementem o progu

Czesci sktadowe automatycznych urzadzen sygnalizacji pozarowej —



PN-92/M-51004/09
PN-EN 54-1:1998

PN-E-08350-2:1998
PN-E-08350-3:1999
PN-E-08350-4:1997
PN-E-08350-5:1999 Systemy sygnalizacji pozarowej - Punktowe czujki ciepta

PN-E-08350-7-2000

PN-E-08350-14:1997 Systemy sygnalizacji pozarowej - Wytyczne projektowania,
wykonywania, odbioru, uzytkowania 1 konserwacji instalacji

Badania przydatno$ci w warunkach testowych.

normg EN-54-1:1996)

(opracowanie w oparciu o projekt normy EN 54-2:1997).

( opracowanie w oparciu o projekt normy EN 54-3:1999).
o projekt normy EN 54-4:1997).

(opracowanie w oparciu o projekt normy EN 54-5:1997).

normy EN 54-7:1997).

(opracowanie w oparciu o projekt normy EN 54-14:2000).

PN-EN 60849: 2000 Dzwigkowe systemy ostrzegawcze - projekt opracowany

PN-EN 50130-4:2001

[N

bt

11.

12.

w oparciu o EN 60849:1998

(identyczna z EN-50130-4:1995)
11.3. Inne dokumenty.

Przepisy budowy urzadzen elektrycznych. PBUE, wyd. 1980 r.

Rozporzadzenie Ministra budownictwa i Przemystu Materialéw Budowlanych w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu rob6t budowlano montazowych
i rozbiérkowych. (Dz. U. Nr 13 zdn.10 .04 .1972 1)

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano — montazowych - Czgs¢ V. Instalacje
elektryczne, 1988 r.

Rozporzadzenie Ministra Przemystu z dnia 26.11.1990 r. w sprawie warunkéw technicznych
jakim powinny odpowiada¢ wurzadzenia elektroenergetyczne w  zakresie ochrony
przeciwporazeniowej. (Dz. U. Nr 81 z dnia 26.11.1990 r.)

Instalacje elektryczne, COBO — PROFIL, Warszawa 1999 r.

Ustawa z dn. 24.08.1991 o ochronie przeciwpozarowej (Dz. U. z 2002r. Nr 147, poz. 1229
iz 2003r. Nr 52, poz. 452)

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dn. 16.06.2003r. w sprawie
uzgadniania projektu budowlanego pod wzgledem ochrony przeciwpozarowej (Dz. U. Nr 121,
poz. 1137).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002r. w sprawie warunkéw technicznych
jakim powinny odpowiada¢ budynki ( Dz. U. Nr 75, poz. 690)

Dokumentacja techniczna, instrukcje obstugi central i czujek

. Podrecznik projektanta systemOow sygnalizacji pozarowej. Cze$¢ 1. Wymagania i podstawy

prawne. st. bryg. dr inz. Dariusz Ratajczak, Wstep do automatycznych systeméw sygnalizacji
pozarowej. mgr inz. Jerzy Ciszewski. J6zefow k/Otwocka

16.10.2004r.

Podrecznik projektanta systeméw sygnalizacji pozarowej. Cze$¢ II. st. kpt. mgr inz. Janusz
Sawicki., inz. Ryszard Strzemeski. J6zeféw k/Otwocka 16.10.2004r.

Instrukcje i zalecenia producentéw sprzgtu.

Czesci sktadowe automatycznych urzadzen sygnalizacji pozarowej —
Systemy sygnalizacji pozarowej - Wprowadzenie (identyczna z
Systemy sygnalizacji pozarowej - centrale sygnalizacji pozarowe;j
Systemy sygnalizacji pozarowej - pozarowe sygnalizatory akustyczne

Systemy sygnalizacji pozarowej - Zasilacze ( opracowanie w oparciu

Systemy sygnalizacji pozarowej - Czujki dymu - czujki punktowe
dziatajace z wykorzystaniem §wiatla rozproszonego, S$wiatta
przechodzacego lub jonizacji ( opracowanie w oparciu o projekt

Systemy alarmowe - kompatybilno$¢ elektromagnetyczna - norma
grupy wyrobow - wymagania dotyczace odpornosci urzadzen
systemow alarmowych pozarowych, wlamaniowych i osobistych



