D-06.01.01 Umocnienie powierzchni skarp i rowow

D-06.01.01. UMOCNIENIE POWIERZCHNI SKARP |
ROWOW

1. WSTEP

1.1  Nazwa zadania

Zadanie ,,Przebudowa ulicy Edyty Stein w Kiezlinach”.
1.2. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z umocnieniem powierzchni skarp i rowow.

1.3.  Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza zasad wykonania i odbioru robdt zwigzanych z
umocnieniem powierzchni skarp, rowow i innych powierzchni:
e umocnienie humusem:;

1.4. Informacje ogolne o terenie budowy
Informacje ogdlne zwarto w D-M-00.00.00.
1.5.  Nazwy i kody

Grupa robot: 45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych
obiektow budowlanych lub ich czg$ci oraz robot w zakresie
inzynierii ladowej i wodnej.

Klasa robot: 45230000-8 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociagow, linii
komunikacyjnych i elektroenergetycznych, autostrad, drég,
lotnisk 1 kolei, wyréwnania terenu.

Kategoria robot: 45233000-9 Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz
wykonywania nawierzchni autostrad, drog.
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1.6 OkreS$lenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w Specyfikacji Technicznej (ST) D-M-00.00.00
»Wymagania ogdlne” punkt 1.4.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialéow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatdw podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
og6lne” punkt 2.

2.2. Humus, gleba urodzajna

Do humusowania skarp oraz pasa dzielagcego nalezy uzy¢ ziemie¢ urodzajna (gleba) zdjeta
z pasa robdt ziemnych i sktadowang zgodnie z ST D.01.02.02 ,,Zdjecie humusu” a w
przypadku braku odpowiedniego humusu nalezy zakupi¢ nowy materiat.

Ziemia urodzajna powinna zawiera¢ co najmniej 2% czeSci organicznych. Ziemia
urodzajna powinna by¢ wilgotna i pozbawiona kamieni wigkszych od 5 cm oraz wolna od
zanieczyszczen obcych. W przypadkach watpliwych Inzynier moze zleci¢ wykonanie
badan w celu stwierdzenia, ze ziemia urodzajna odpowiada nastepujacym kryteriom:

a)  optymalny sktad granulometryczny:

- frakcja ilasta (d<0,002 mm) 12-18%,

- frakcja pylasta (0,002 do 0,05 mm) 20-30%,

- frakcja piaszczysta (0,05 do 2,0 mm) 45-70%,
b)  zawarto$¢ fosforu >20 mg/m2,
C) zawarto$¢ potasu >30 mg/m2,
d) kwasowos¢ pH >5,5.

2.3.  Nasiona traw

Wybor gatunkoéw traw nalezy dostosowa¢ do rodzaju gleby 1 stopnia jej zawilgocenia.
Zaleca si¢ stosowa¢ mieszanki traw o drobnym, gestym ukorzenieniu, spetniajace
wymagania PN-R-65023. Zrodto i rodzaj nasion nalezy uzgodni¢ z Inzynierem.

2.4.  Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny by¢ w opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym
(zawarto$¢ azotu, fosforu, potasu). Nawozy nalezy zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem
I zbryleniem w czasie transportu i przechowywania.

2.5. Darnina

Darning nalezy wycinaé¢ z obszarow polozonych najblizej miejsca wbudowania. Ciecie nalezy
przeprowadzaé przy uzyciu specjalnych plugow i krojow. Platy Iub tasmy wycietej darniny, w
zalezno$ci od gruntu na jakim beda uktadane, powinny mie¢ szeroko$¢ od 25 do 50 cm i grubosé
0od 6 do 10 cm. Wycieta darnina powinna by¢ w krotkim czasie wbudowana. Darning, jezeli nie
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jest od razu wbudowana, nalezy uktada¢ warstwami w stosy, strona porostu do siebie, na
wysoko$¢ nie wigkszg niz 1 m. Ulozone stosy winny by¢ utrzymywane w stanie
wilgotnym w warunkach zabezpieczajacych darning przed zanieczyszczeniem. Zrodto i
rodzaj darniny nalezy uzgodni¢ z Inzynierem.

3. SPRZET

Ogo6lne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
punkt 3.

Do wykonania robot nalezy stosowac:
rowniarki,

koparki,

ubijaki o rgcznym prowadzeniu,
wibratory samobiezne,

walce do zageszczania skarp,
drobny sprzet pomocniczy.

dzwig,

4, TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczace transportu materiatbw podano w ST D-M-00.00.00
»Wymagania ogolne” punkt 4.

4.1. Transport humusu i darniny

Humus i darning mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu. Darning nalezy zabezpieczy¢
przed obsypaniem si¢ ziemi roslinnej i odkryciem korzonkéw trawy oraz przed innymi
uszkodzeniami. W trakcie zatadunku humusu Wykonawca powinien usungé zhumusu
zanieczyszczenia obce - korzenie, kamienie itp.

4.2.  Transport nasion traw

Nasiona traw mozna przewozi¢ dowolnymi S$rodkami transportu w opakowaniach
producenta ~w  warunkach  zabezpieczajacych je przed =zawilgoceniem i
zanieczyszczeniem.

4.3. Transport bruku i elementéw betonowych

Transport moze by¢ wykonany dowolnymi $rodkami transportu, wybranymi przez
Wykonawce, niepowodujacymi uszkodzen transportowanych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt
5.
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5.1. Humusowanie

Humusowanie skarp powinno by¢ wykonywane od gornej krawedzi skarpy do jej dolnej
krawedzi. Warstwa humusu powinna sigga¢ poza podnédze skarpy nasypu od 0,5 do 1 m.
Grubo$¢ pokrycia ziemia roslinng powinna wynosi¢ 10 cm. W celu lepszego powigzania
warstwy humusu z gruntem, na powierzchni skarpy mozna wykona¢ rowki poziome lub
pod katem 30° do 45° o glgbokosci od 15 + 20 cm, w odstgpach co 0,5 + 1,0 m. Utozong
warstwe humusu nalezy lekko zaggsci¢ przez ubicie r¢gczne lub mechaniczne.

5.2.  Obsianie nasionami traw

Przed przystgpieniem do obsiewania nalezy wykona¢ humusowanie. Obsianie
powierzchni skarp rowoéw i pasa dzielagcego trawa powinno by¢ przeprowadzone
w odpowiednich warunkach atmosferycznych - w okresie wiosny lub jesieni. Ziarna
trawy powinny by¢ rownomiernie rozsypane na powierzchni skarp w ilosci 4 kg/100 m2
skarpy, a po rozsypaniu przykryte gruntem poprzez lekkie grabienie powierzchni skarpy.
Wykonawca powinien podja¢ wszelkie srodki, aby zapewni¢ prawidtowy rozwoj ziarn
trawy po ich wysianiu. Nalezy systematycznie zrasza¢ wodg obsiane powierzchnie skarp
tak czesto aby humus byt caty czas wilgotny az do wzej$cia i ukorzenienia trawy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00
»Wymagania og6lne” punkt 6.

6.1. Kontrola jakos$ci wykonania prac

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakosci wykonanych robot i ich zgodnosci ze
Specyfikacja, oraz na sprawdzeniu daty waznos$ci $wiadectwa wartosci siewnej wysianej
mieszanki nasion traw. Swiadectwa jako$ci nasion traca wazno$é - liczac od daty
wystawienia $wiadectwa - po uplywie 9 miesigcy. Inzynier na podstawie pomiaréw
i oceny wizualnej dokonuje kontroli jakosci wykonanych robot iich zgodno$ci
z Rysunkami oraz wymaganiami podanymi w Specyfikacji punkt 5.

6.2. Kontrola jakosci brukowania

Kontrola jako$ci rob6t polega na sprawdzeniu:

e zgodno$ci wbudowania umocnienia z Rysunkami, dopuszczalna tolerancja +10 cm,
(badanie w 3-ch punktach na 500 m?),

e rownosci powierzchni umocnienia, dopuszczalny prze§wit mierzony tata dtugosci 2 m
wynosi 2 cm (badanie w 2-ch punktach na na 500 m?).

6.3. Kontrola jakosSci umocnien elementami betonowymi

Przed przystapieniem do wykonywania robot Wykonawca przedstawi do akceptacji Inzyniera
wyniki badan wedlug punktu 2 i aprobat¢ techniczng na elementy prefabrykowane
wymienione w punkcie 2.

Kontrola jako$ci rob6t polega na sprawdzeniu:
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e zgodno$ci wbudowania umocnienia z Rysunkami, dopuszczalna tolerancja +10 cm,
(badanie w 3-ch punktach na 500 m?),

e rownosci powierzchni umocnienia, dopuszczalny prze§wit mierzony tata dtugosci 2 m
wynosi 2 cm (badanie w 2-ch punktach na na 500 m?),

e doktadnosci wypehienia szczelin mi¢gdzy prefabrykatami - pelna glebokos¢ (badanie w
2-ch punktach na na 500 m?). Wypehienie spoin badamy poprzez wydtubanie piasku z
czesci spoiny na polowe jej glebokosci, wypetnienie powinno by¢ catkowite,

badania prefabrykatow nalezy wykonywac zgodnie z punktem 2 dla prefabrykatu danego

typu raz na 1000 wbudowanych sztuk.

6.4. Postepowanie z odcinkami wadliwymi

Odcinki nie spetniajace wymagan rozdziatu 6 Kontrola Jakosci Robdt, Wykonawca naprawi
na swoj koszt wedtug metody 1 w terminie zaakceptowanym przez Inzyniera.

7.  OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
og6lne” punkt 7.

Jednostka obmiarowg jest:
e 1 m2 (metr kwadratowy) umocnienia powierzchni skarp, dna rowu oraz pasow zieleni
humusem,
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8.

ODBIOR ROBOT

Ogo6lne wymagania dotyczace odbioru robot podano w ST D-M 00.00.00 ,,Wymagania
og6lne” punkt 8.

Roboty uznaje si¢ za zgodne z Dokumentacja Projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji podanych w punkcie 6 daty

pozytywne wyniki.

9.

PODSTAWA PEATNOSCI

Ogo6lne wymagania dotyczace podstawy platnosci robot podano w ST D-M-00.00.00
»Wymagania ogolne” punkt 9.

Cena wykonania 1 m? umocnienia skarp, dna rowu oraz pasow zieleni poprzez humusowanie:

10.

agrwNE

roboty pomiarowe i przygotowawcze,

zakup i dostarczenie materialow,

przygotowanie mieszanki humusu i torfu,

wykonanie plantowania skarp w nasypie i w wykopie oraz w miejscach do tego
wyznaczonych,

profilowanie 1 wyréwnanie terenu wzdhuz ogrodzenia,

rozscielenie warstwy humusu,

obsianie trawg,

pielegnacja terendow obsianych w okresie gwarancyjnym,

dosiew w okresie gwarancyjnym,

koszty za zajecie terenu podczas wykonywania robot,

uporzadkowanie terenu,

przeprowadzenie badan i pomiar6w wymaganych w specyfikacji techniczne;j

PRZEPISY ZWIAZANE

PN-R-65023  Materiat siewny. Nasiona ro$lin rolniczych
PN-EN 1340: 2004 , Krawezniki betonowe. Wymagania i metody badan”
PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane.
PN-EN 206-1:2003 Beton. Czegs¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnosé
PN-EN 197-1:2013 Cement. Cze¢$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci
dotyczgce cementu powszechnego uzytku

143



